BM-2050 BM-1050 BP-1250
MODEL BIGMOW PARCMOW BALPICKER
GPS RTK GPS RTK GPS RTK

KAPACITA

_Maximdna pracovnéplocha (m?) . : - : 75000 ” A0/00000 e . 35000
Odpor&anapracovnaplocha (m?) # Sportové 55 000 35000 30 000
ihriska/ robot ! -5 13 -
§ rka kosenia / zberu (mm) ! IIER 633 956
Rychlost (km/h) ) | 36 28 ) 3.6

_&andardny maximdnysklon 0% 3% 3%

_Maximdny sklon s moz nost_ ou (stprava)_ ... .. ... ... .. . B st o o 5 e
Kapacita koga : - 320 - 350 loptidek
REZANIE / VYBERANIE

# Kosiace hlavy ! 5. 3. )
# @pele 15 9 -

2 i_rez (mm) minimum B I~ F——

Najvy3si rez (mm) maximum 100 100 '
Nastavenie vy 3ky rezu Elektronické Elektronické -
Maximdny hluk (dB) 52vovyske 1 m 52vovyske 1 m 61na1m, 52 na5m
BATERIA
Typ batérie LIFePo4 LIFePo4 LIFePo4

- %andardnakapacita batérie (A). ..o 192 i i Pt e 002
Napaétie batérie (V) | 26,4 264 25,6
Priemerny @s nabi jania (min) | 80 . 80 80
Priemernadi 7 ka kosenia na jeden nabi jaci 110 280 240
cyklus

Volitel' né vykonnejsie batérie (Ah) : i
Priemernarotaspotreba (kWh) 830 580 620
HMOTNOST A ROZMERY

Hmotnost (kg) . | 71,9 52,9 85

Rozmery ((D)di # ka x (33f rka x (v) osem) cm 111x127x51 100x104x46 118 x 134 x 54

SOFTVER A MONITOROVANIE

Zabezpednie PIN kédu ! Ano . Ano Ano

GPS lokaliz&ia &andardné &andardné &andardné
&andardné &andardné Sandardné

Server a aplik&ia pre sprau robotov

INTELIGENTNOST

5 sonarovych jednotiek

5 sonarovych jednotiek

Sonar na detekciu prek& ok Detekcia pri priemere 7 cm x Detekcia pri priemere 7 cm x 4
40 cm vy3ka 30 cm vyska
Hospodane prisposobené kosenie &andardneé &andardné :
Spat na stanicu cez GPS Ano Ano Ano
Viacn&obnastartovacia zéna Ano _ Ano ; Ano
acterénny . Moz nost _Moznost . Anoviacako2
Multirobot Ano Ano Ano
Zdvi hacie senzory Ano . Ano Nie
Reverzné senzory . N Ano
Senzory n&lonu - Ano
Zadné tiché bloky Ano Ano -
Elektronické Elektronické Elektronické

_ Bezpethostny n&azni k

Deflektory na reznej hlave
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Vonkajsie hlavy

Webové rozhranie a aplikacia Belrobotics

Prispbsobeny vzorec predplatného

* Pontkame 3 druhy bali¢kov a ceny podla vaSich potrieb a typu robota

T N
¥ Google Play

* Rozhodnite sa, ktoré moznosti pripojenia a spravy robota vam najlepsie vyhovuju alebo
sa obrat'te na svojho predajcu/dodavatela, ktory Vam poskytne dalSie informacie.

Vlastnosti

Aktualiz&ia softvéru

Monitorovanie vy konu
(histéria a cykly)
Vadialené pou? { vate ské oviddacie prvky

Vzdialenakonfiguraia
robota (parametre d tania/
z3isu)

Spr&a alarmov a

upozorneni (aktualiz&ie,

obnovenie predplatného atd.)

Stav v rednom @se + pozi cia na
vyZ iadanie

Interakti vna mapa: sledovanie
trajektdrie podl a cyklov

Panel spr&y vozového
parku

Denni k idrz by
Konfigur&ia a nastavenia

vzoru kosenia GPS

Vzdialenakonfigur&ia oblasti
pomocou GPS

Na z&lade GPS neprekradijte
z6nu pre prek& ky

4 .\ 4P
\-x-/ Offline () z&ladné

. L Najucelenejsi bali k na trhu pre
Carmmi e el EiE uZ { vatel'ov, ktori chctinaplno
softvéru poé@s operd&ii N R
technickej drz by. vyuZ ivat vyhody dial kového

ovlaania svojej Connected linky.

Wifi v

i<t

Wifi

www.belrobotics.com

* Ceny predplatného stk dispozi cii na nasej webovej stréke.

T,
(4 PrémiovaRTK

Predplatné pre

pou? i vatelov, ktori chcd
ovlaat svoj robot GPS-RTK

prstami.

v

4

Belrobotics @

THE GRASS MASTERS

POSLEDNY
TECHNOLGGIA
GPS RTK

BM-1050 a BM-2050

Bigmow GPS RTK - X
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BM-1050
Bigmow GPS RTK

979  Kapacita kosenia

l-—o az 45000 m?

BM-2050
Bigmow GPS RTK
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BM-1050 Bigmow GPS RTK
BR-060-00026

BM-2050 Bigmow GPS RTK

BR-060-00025

Kapacita kosenia
aZz 75000 m?

Proces GPS RTK

Presnost’ 2-3cm.

S real-time Kinematic installation,

sa robot pohybuje s presnost  ou na Urovni 2-3 cm, ® mu umoz huje kosit' vo

vzore s minimdnym presahom.

Aby robot fungoval v navigathom rez ime GPS RTK, musi byt oblast bez ruSenia

Okrem vybavenia potrebného pre Connected line jednotku je

na vyuz itie tychto inovati vnych funkcii potrebné nasledujice vybavenie.

- robot

- dokovacia stanica

- GPS RTK stanica s Wi-Fi / 4G

- GPS RTK licencia

Belrobotika
anténa

GNSS

Satelitny

systém sledovania GPS

BM-1050 / BM-2050 / BP-1250
GPS RTK

BP-1250

Ballpicker GPS RTK | Erizgsicercrsrrx

Efektivita
13 zbernych kotudv

T_O Prevalzkova
o—o plocha do 35000 m?

Ballpicker

Belrobotics - GPS RTK

NaSe roboty, vybavené najnovSou dostupnou navigathou
technolégiou, m6z u teraz navigovat vrez ime vzoru.
VSetky vyhody naSich pripojenych robotov okrem niektorych
novy ch funkcii stroboty vybavené systémom GPS RTK.

Novy rad GPS RTK tiez dok& e

» Koste v reZ ime vzoru, rozlide sa s ndhodnymi li niami, vase
pole sa teraz méz e kosit' v tzkych Ii ni&h.

* Trojn&obok kapacity kosenia: Vykon robota sa zvySil vdaka jeho novej,
najmodernejSej technolégii.

Pokosenie Sportového ihriska zaberie menej @su, vdaka ®mu bude
ihrisko k dispozi cii hrdém dlh3ie. Jediny stroj teraz zvlane va&i
oblast’ .

+ VylepSite svoju kapacitu zberu loptidek: s rez imom vzoru je teraz
BP-1250 (Ballpicker GPS RTK) schopny zbierat’ loptiky a
navigovat do jamy v ovel a rychlejSom rez ime. » Ochrana

golfovych loptidek: vdaka prisp6sobenym kosiacim hlavan
nepredstavuje kosenie Z iadne riziko pre golfové loptidky, ktoré su
chr&dené pred noz mi.
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